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MANUAL DE OPERACION
ALINEADORA TEKTINO

Copyright £ 2005 por TEKTINO TECH. INC. (Denominado "TEKTINO"). Todos los derechos
reservados. Ninguna parte de esta publicacifin puede ser reproducida, guardada en ningli medio de
almacenamiento, o transmitida en forma alguna, o por medio alguno, electrfinico, mectnico,
fotocopiado, grabado o de alguna forma alterna, sin antes obtener la autorizacifin adecuada de
TEKTINO. La informacifin incluida aqul]esta designada solo para el uso de esta unidad. TEKTINO
no se hace responsable por cualquier uso de esta informacifin, y su aplicacifin en otras unidades.

Ni TEKTINO ni sus afiliadas sertn responsables al comprador, por dafos ocasionados por terceros,
o por el mal uso, abuso o negligencia en el uso de es ta unidad, as(lcomo la omisifin de alguna de las
indicaciones en este manual.

TEKTINO no se hace responsable por dafos causados por componentes 0 accesorios, que no
hayan sido designados por el fabricante.

Noticia General: Otros nombres de producto o marc as en este manual, son propiedad de sus
fabricantes y se hace referencia a estos, solo para fines informativos .

Esta unidad debe ser operada solamente por personal capacitado .
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Precauciones

Por favor lea este manual cuidadosamente antes de operar la uni dad.

Solo personal capacitado podrt usar esta unidad.

El usuario debe tener conocimientos de computacifin, asCdlcomo el principio bfsico de la
alineacifin.

El voltaje es AC220V/110vV10% 50/60 Hz[1Hz. El socket debe ser uno de tres pines vy el de
tierra debe estar adecuadamente instalado a tierra flSica, de otra forma el equipo podr(@ dafarse!
Si el voltaje no es estable, por favor adquiera un estabilizador de voltaje .

La alineadora opera con sensibilidad de imagen. No bloquee la sefal de imagen entre sensores .
Evite el reflejo de la luz directamente al piso, y a la cabeza de los sensores, mientras se hace la
prueba de alineacifin.

Apague la unidad al terminar las pruebas La alineadora se a pagara automtticamente si los
sensores no reciben comunicacifin de la unidad principal, en un lapso de 20 minutos.

Este es un equipo de presicion. Evite cualquier vibracifin o impacto.

Al ajustar, utilice el alzador. Al hacer la compensacifin de run-out, es necesario un
alzamiento secundario, de tal forma que debe checar el alzador regularmente. Evite
cualquier obsttculo en el frea de trabajo.

No ponga el equipo en la luz directa del sol.

Evite el contacto del equipo, con cualquier tipo de llquido. Gases cercanos podrlan
causar explosifin.

No desarme la unidad principal y el sensor, para evitar fallas innecesarias en la
unidad. TEKTINO no cubrirt este tipo de dafos, con su garant@.

dar mantenimiento regular al equipo, es sumamente necesario.

Despu’s de instalar, revise que todos los tornillos esttn firmemente ajustados...
Revise la lista de empaque antes de instalar. Para cualquier duda, contacte a su
distribuidor autorizado TEKTINO TECH.INC..
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Capitulol Introduccion
1.1 Definici—n

La Alineaci—n consiste en el ajuste de tngulos de las ruedas para que estas sean
perpendiculares al piso y paralelas entre si. El prop—sito de estos ajustes es la
mtxima duraci—n de las llantas y la maniobrabilidad adecuada del vehiculo.

1.2 Funciones y Cualidades

Esta unidad puede medir el toe, camber, caster, SAI, retraso, thgulo de avance, diferencia en
base de ruedas, diferencia en dibujo, etc.

Especificaciones vehiculares completas que incluyen datos de alineacifin y sus procedimientos,
para mas de 20,000 modelos

Tecnologia avanzada de CCD, que utiliza ocho dispositivos de medicion IR.

Comunicacifin inaltmbrica de datos con transferencia a prueba de interferencias

Nivelacifin electrfinica, que puede probar el sensor automtticamente ;

Ajuste de partmetros, con el vehiculo en posicifin levantada ;

Prueba real de alineacifin con Ilfiea de avance como base de medicifin

La alineacifin rtpida, le ahorra tiempo y esfuerzo

Auto calibracifin de sensores, le permite mantener exactitud ;

Unidad de control remoto para su operacifin ftcil y conveniente durante las pruebas;

Puede alinear vehldulos de bajo chasis y carrocer@ modificada.

Los sensores se instalan ftcilmente y se cambian sin necesidad de calibracifin ;

El usuario puede agregar datos a la base ;

Ajustes de Unidad: Los usuarios pueden seleccionar diferentes unidades de medicifin en
cualquier momento, tal como porcentaje de grados, grados por minuto , mm, pulgada, etc.
Pruebas especiales de alineacifin para las marcas Mercedes-Benz, BMW, Audi;

Ftcil interfase de operacifin en Ingles y espafol ;

Sistema operativo Windows XP, con graficas en interfases de usuario.

Men[de auto ayuda para asistencia en tiempo real

Tips audibles durante la operacifin .

1.3 Especificaciones

Parametros Tecnicos Exactitud de Medicion Rango de Rango total de
Pruebas Pruebas

Toe total @° [0.06, @, (20,
Toe Individual 2° 0.03, 2, ao,
Camber 2° .03, @, (o,
Caster B° 0.1, a8, 22,
SAI/ KPI B° 0.1, [as, 22,
Retraso 2° [0.03, 2, o,
Angulo de Avance 2° .03, 2, o,
Diferencia en Base de Rueda 4° [0.06, 4, 20,
Diferencia en Ancho de @° [0.06, @, (20,
Trayectoria
Rango de Operacifin en 11 217
Medida de Rueda

Nota: La exactitud de arriba puede ser confirmada solo cuando el usuario sigue los
procedimientos adecuados de operacii .
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delantero1.4 Requerimientos de Operaci—n

Temperatura Ambiental: 0~40~

Humedad: —90%

La diferencia en nivel del trea de medicifin:
Diferencia entre izquierda y derecha—0.5mm
Diferencia frontal trasera—1 mm
Diferencia diagonal—1mm

1.5 PRINCIPIO DE TRABAJO

La descripcifin grafica del funcionamiento de la alineadora, se muestra abajo. Todo el sistema se
compone de un modulo de muestras de datos, y uno de procesamiento de los mismos.

Impresora - Sensor frontal Sensor trasero
? ¢ ,amputadard Derecho derecho

Emusor principal de

Teclado y y | Fuerto COMl e | | ideo RF/ Caja de

Recepcion .
. Sensor frontal Sensor trasero
Monitor h fz-qufe_rdg f-Z'qu-E.r do

El modulo de muestreo de datos, consiste de 4 sensores. Existen dos sensores CCD en cada uno de
los 4 sensores o ctmaras. Uno esta en el extremo, el otro en el centro de cada sensor o ctmara.
Tambi'n, existe un sensor de oblicuidad de doble eje, para probar el tngulo de inclinacifin del lado
frontal, trasero, izquierdo y derecho. El sensor CCD transfiere las imtgenes capturadas y los datos
medidos, los cuales son procesados por el PIC al sistema de cfimputo a trav's del emisor RF para
procesos mas avanzados. La imagen en el sensor refleja la relacifin entre el sensor y el tubo emisor
de infrarrojo opuesto, y las ctmaras o sensores se instalan en cada rueda usando las tenazas de
sujecifin al rin. De tal forma que las relaciones geom’tricas entre las 4 ruedas se calculan de acuerdo
a las imtgenes de los 8 sensores, y as[5e determinan los partmetros de alineacifin . La imagen en el
sensor, refleja la relacifin entre el sensor y el as opuesto de luz infrarroja, y las ctmaras esttn sujetas
al rin usando las tenazas de rueda. De tal forma que la relaciones geom’tricas de los 4 rines se
calculan de acuerdo a las imtgenes provistas por los 8 sensores y lo partmetros de alineacifin se
han determinado. Las 8 ctmaras forman un cuadrilttero de tngulo derecho en corto, y determinan la
medicifin de todos los partmetros de alineacifin. En la aplicacifin misma, los lentes de las 8 ctmaras
esttn protegidos con filtros de luz para evitar que la luz visible interfiera con la emisifin de rayos
infrarrojos.

El sistema de procesamiento de datos es la unidad principal de la alienadora. Este consiste de una
computadora industrial, sistema de fuente de poder e interfases. Su funcifin es la de ejecutar los
comandos de operacifin, procesar los datos y mostrar la informacifin junto con los datos originales

del fabricante del vehiculo. Tambi'n da instrucciones de cfimo hacer ajustes en el vehiculo, e
imprimir un reporte completo de la prueba.

El sistema de muestreo de datos esta conectado al sistema de procesamiento de datos, sin usar
ningn cable.

La alineadora compara los datos medidos con los datos ori ginales del fabricante vehicular y ofrece
instrucciones al usuario para ajustes, de tal forma que su base de datos debert incluir esta
informacifin. La alineadora contiene una base de datos de alrededor de 20,000 modelos de todo el
mundo. El usuario puede tambi'n agregar mts datos a esta base, cuando sea necesario
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Capitulo 2 Estructura General
2.1 Estructura de la Alineadora
Este equipo consiste principalmente de: Unidad Principal, Sensores o ctmaras,

tenazas de rueda, tornamesas o platos giratorios, sujet or de volante, opresor de
pedal de freno, etc.,.. Vea laimagen abajo.

3 o]

©,

3. Tenazas de 4. Sensor delantero

1. Cabinete 2. Computadora T
rueda izquierdo
5. Sensor trasero 6. Sensor delantero 7. Sensor trasero
S 8. Tenaza
derecho derecho izquierdo
9. Opresor de freno 10. Sujetor de volante 11. Platos giratorios 12. Cable de carga

(corto)
13. Cable de carga

(largo)
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2.1.1 Unidad principal de la Alineadora

La alineadora es una plataforma de operacion. Consiste de cabinete, computadora, circuitos de
interfase y fuente de poder. Vea la imagen abajo:

— 1 [ 4

AUTO30SS Eisstt

o

&

i o o) i i

La computadora es industrial, con monitor, teclado, mouse e impresora. El monitor y el Mouse esttn
en la superficie del gabinete, la impresora se encuentra en el cajfin superior del gabinete y la
computadora se encuentra en el compartimiento inferior.

Los circuitos de interfase incluyen receptor RF, el cual esta en el compartimiento del cabinete.

El ensamblaje de la fuente de poder incluye recepttculos, switch y aditamentos de energl@a. El
switch esta en el lado derecho del gabinete, el recepttculo y los sockets para cables de carga esttn
en ambos lados del equipo.

2.2 Sensores o ctmaras

La alineadora esta compuesta por 4 ctmaras, o sensores. Ellos son: Delantero lzquierdo (LF),
Trasero lIzquierdo (LR), Delantero derecho (RF), y Trasero derecho (RR), como se muestra en la
imagen siguiente.  Los sensores o ctmaras, no pueden ser intercambiados entre si. Si alguno de
los sensores 0 ctmaras es reemplazado, todos los 4 debertn ser recalibrados.

Cada sensor o ctmara esta equipado con sensores CCD en su extremo, y en la posicifin media. Hay
un sensor de oblicuidad de doble eje, para probar el tngulo de inclinacifin del frente, trasero,
izquierdo y derecho. EIl sensor CCD transfiere las imfgenes capturadas y datos medidos, los
cuales son procesados por el SCM (Single Chip Mycioco), a la computadora vi@ emisiones de video
para procesos avanzados.
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—O0——O0——0—
Leveling Indicator —

POWER OK
QO Powerindicator (O Charge Indicator () Battery Alarm

\

Hay un botfin de [POWERO en el lado izquierdo del panel. Presione este botfin para iniciar el
abastecimiento de energ@ hacia las ctmaras. La luz indicadora de poder, se encendert. Hay un
botfin de [OKOen el lado derecho, el cual es usado para la compensacifin de [fun-outl] Se realiza
esta misma funcifin, al oprimir el botfin de [@nter[dur ante la operacifin en interfase.

La luz roja indica que el sensor se esta cargando. La luz verde indica que la bater@ esta totalmente
cargada. La luz parpadeante indica baja bater(a. Por favor conecte el cable para comenzar a cargarla.
(Cuando la luz parpadea, el sensor puede trabajar por ot ros 20 minutos mts).

Luz indicadora de tres sensores: Cuando la luz roja en el lado izquierdo se ilumina, indica que el nivel
izquierdo es muy alto. Cuando la luz roja del lado derecho se ilumina, esto indica que el nivel
derecho esta muy alto, y cuando la luz verde en el centro se ilumina, esto indica que el sensor esta
nivelado.

Cada ctmara tiene una etigueta como se muestra a continuacifin. Esta es la indicacifin de posicifin

de cada ctmara, por ejemplo, en la imagen se marca la llanta delantera derech a, y esto indica que
se esta usando el sensor o ctmara delantero derecho.

B e ()

RF @

Hay tres sockets de conexifin en la parte inferior de cada ctmara. El del centro es usado para cargar
corriente, y los laterales son solo para usos alternos.

La alineadora es un equipo de preescisifin, por favor evite cualquier vibracifin o impacto a esta, ya
gue podr(a causar distorsifin en los datos de prueba.

NOTA:

1) Las ctmaras entraran al modo de ahorro de energ%sa despuls de 20 minutos sin
comunicaci—n con el CPU. En este modo de ahorro, solo laluz de poder estart encendida.

2) Las ctmaras usan bater%oagle litio, por favor ctrguelas cada tres meses cuando el equipo
no este en uso, y ayudar as%a prolongar lavida il de estas.

2.3 Mordazas

La alineadora tiene cuatro mordazas para sujetar la rueda a la ctmara, como se muestra en la
siguiente imagen. Antes de conectarlas al rin, por favor ajuste el espacio entre cada mordaza usando
el botfin de ajuste, para asegurar una sujecifin firme a cada rin.
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La instalacifin adecuada de las mordazas, es necesaria para un buen resultado de prueba. Por
favor no instale estas en posiciones ocupadas por algi contrapeso de plomo. Evite nhuevamente,
cualquier objeto que obstruya la instalacifin firme de cada mordaza.

2.4 Tornamesas o platos giratorios

La alineadora tiene 2 platos giratorios (configuracifin Standard, como en la siguiente imagen). Ellas
esttn en la rueda frontal desde el elevador. Antes de conducir el auto hacia el elevador, por favor
asegure los platos giratorios con el perno de seguro, y despu’s de posicionar el auto por favor libere
estos seguros. Asegliese de que la rueda frontal este en el centro de la platos giratorios.

Conecte los platos giratorios electrfinica opcional en el centro del socket de 3 pines en la ctmara
izquierda frontal o derecha frontal.

2.5 Sujetor de volante

Posicione el sujetor, de acuerdo a los tips en pantalla para inmovilizar el volante durante la prueba, y

2.6 Opresor de pedal de freno

Este es usado para oprimir el pedal de freno durante la prueba, y evitar as[lcualquier movimiento del
auto. El opresor de pedal de freno se muestra en la siguiente imagen.



TEKTINO A-860 User manual Installation and testing

Capitulo 3 Instalaci—n y Prueba
3.1 Instalaci—n de Unidad

Abra el paquete de acuerdo a las instrucciones, y saque todas las partes.
Coloque la alineadora en su lugar de operacifin (usualmente, frente al elevador).

— o
S

. O 7

—

| m—

= U

k 1330.0 ————

850.0

5
A

Saque las llaves del gabinete.

Abra los empaques de CPU y monitor. Instale el monitor, CPU, teclado y Mouse en sus
respectivos lugares, y los cables deben ser introducidos a trav's del orificio en el panel del
equipo.

Saque el cable USB del cajfin. Este se usa para conectar la caja de emisifin y recepcifin de
sefal RF, a la computadora. Ponga la antena RF en el panel de ope racifin y con’ctela en la caja
de emisifin y recepcifin de sefal a trav's del orificio en el panel

Saque la impresora y con’ctela al CPU.

Abra la puerta frontal del gabinete, y saque los brackets y tornillo hexagonal interno despu’s
instale los brackets usando este tornillo (con la cabeza afinada hacia arriba). Despu’s, saque

las bocinas y pfingalas en el panel de operacifin y con’ctelas al CPU.

Instale las mordazas de rueda en los brackets, despu’s saque las ctmaras e insttlelas en cada
mordaza, y luego conecte el cable para cargar cada una de ellas

Ponga el equipo en su posicifin final de trabajo, ponga el freno en las 4 ruedas y conecte al la

fuente de poder.

La instalacifin ha terminado. Mantenga la informacifin de partes, en un lugar seguro, para futuras
consultas.
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3.2 Prueba de la Unidad Prncipal

Pruebe la unidad principal, antes de hacer pruebas de alineacifin.
Conecte el equipo a la fuente de poder usando el socket de 3 pines.
Abra la computadora usando la llave, y enci'ndala .

Encienda la impresora, y compr uebe su funcionamiento.

La prueba ha terminado, si todos los componentes arriba funcionan bien.

3.3 Conectar ala PC

Introduzca el vehiculo hacia el elevador, y aseglfese de que los platos giratorios, queden debajo
de cada rueda frontal. Aplique freno a las llantas, por seguridad. Asegure los platos giratorios,
usando los pernos de seguro. Puede quitar estos pernos, una vez que el vehiculo este ya en
su posicifin de prueba.

Instale las mordazas en cada rueda, con su respectiva ctmara.

M’todo de instalacifin de la rueda frontal izquierda

Nivele las ctmaras, hasta que la luz verde en estas, se ilumine.

Instale el sujetor de volante, para evitar movimiento en las ruedas.

Instale el opresor de pedal de freno, para mayor seguridad .

Resetee la computadora para ingresar a la interfase de prueba y ejecutar la alineacifin .
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Capitulo 4 Procedimientos de Operaci—n
4.1 Preparaci—n

Pregunte al duefo del auto, acerca de los slitomas y problemas de manejo e historial de alineacifin
y servicios, as[lcomo los datos del vehiculo (afo, modelo, tipo, etc.). Revise el chasis y suspensifin
cuidadosamente en todas sus partes. AsOmismo, revise el estado de cada llanta, y su presifin
actual, para ver si esttn en las mismas condiciones

4.2 Revisi—n de Alineaci—n

El usuario puede iniciar la alineacifin, despu’s de haber determinado la situacifin adecuada de cada
punto arriba mencionado.

4.3 Ajuste
Ajuste las especificaciones errfineas despu’s de la medicifin .
4.4 Prueba de manejo

Despu’s de terminar la alineacifin, maneje el vehiculo par a comprobar su estado final. Haga los
ajustes necesarios, en caso de requerirlos.



TEKTINO A-860 User manual  Operation

Capitulo 5 Operaci—n
Preparaciones antes de la medicifin:

1 Introduzca el vehiculo hacia el elevador, y aseglfese de que los platos giratorios, queden
debajo de cada rueda frontal. Aplique freno a las llantas, por seguridad. Asegure los platos
giratorios, usando los pernos de seguro. Puede quitar estos pernos, una vez que el vehiculo
este ya en su posicifin de

2) Pregunte al duefo del auto, acerca de los shtomas y problemas de manejo e historial de
alineacifin y servicios, as[tomo los datos del vehiculo (afo, modelo, tipo, etc.).  Revise el chasis y
suspensifin cuidadosamente en todas sus partes. As[mismo, revise el estado de cada llanta, y su
presifin actual, para ver si estftn en las mismas condiciones

3 Instale las mordazas, para cada rueda. La imagen siguiente muestra este proceso.

Nivele las ctmaras, hasta que encienda la luz verde.

Conecte la alineadora, a la fuente de poder.

Instale el sujetor de volante.

9 Instale el opresor de pedal de freno.

10 Encienda la alineadora y presione cualquier botfin, para iniciar la prueba de alineacifin. Hay 6

diferentes funciones de alineacifin: alineacifin rfpida, ajustes de sistema, seleccifin de idioma,
alineacifin standard, ayuda y salir.

o0 ~N b

5.1 Ajustes de Sistema

Para ingresar a la interfase principal y mostrar la pantalla derecha al hacer clic en cualquier tecla, al
iniciar.

Calibracion Rapida

Calibracion Standard

Alineacion de dos ruedas

Manejo o ajustes del Sistema

Ayuda

Idioma

Salir
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